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홈페이지 http://www.met-solutions.co.kr/

[ PANTILT ] [ 해수이차전지 ]

[ 해양바이오로거 ] [ 수중로봇제어시스템 ]



보유기술현황및특허



■ 신규사업개발/지원

■ 특허 출원 지원

■ 사업비 집행

■ 인증시험수행

사업관리

■ 하드웨어
- PCB Board 
개발/회로설계
- PLC
- 시스템 개발 등
■ 소프트웨어
- FIRMWARE
- SYSTEM PROGRAM
- 응용 PROGRAM 등
■ PCB ARTWORK

개발부

■ 기구부 설계

■ 전기 설계

■ 제품별 도면 작성

■ 3D 모델링 등

설계부

■ PCB Board 조립

■ 시제품 제작

■ PANEL 제작

■ 자재관리 등

생산부

대표이사

부산본사

■ 경리업무

■ 인사관리

■ 자재발주

■ 자료관리 등

관리부

■ 연구개발

■ 특허출원

■ 제품개발지원

부설연구소





해수이차전지시제품

해수이차전지



바이오로거시제품

바이오로거



팬틸트

수중용 팬틸트는 최대 수심 1,000M까지 동작 가능하도록 설계된 Pan-Tilt 제품으로 ROV 및 심해저 탐사 플랫폼에서

카메라, 라이트 및 수중용 센서 운용의 효율성을 제공하기 위한 제품입니다.

사용자 요구에 따라 최대 6,000M 까지 동작 가능하도록 제작이 가능합니다.

외부는 아노다이징 처리를 통해 해수로 인한 부식을 방지하기 때문에 모든 유형의 가혹한 환경에서 작동할 수 있습니다.

통신은 RS-232/RS-485/Ethernet 프로토콜을 통해 지원됩니다. 사용자는 요구사항에 맞춰 통신 방식을 선택할 수 있습니다.

옵션으로 수중용 카메라 플랫폼 컨트롤 박스를 이용하면, 휴대폰 또는 노트북 등의 PC에서 Bluetooth 통신을 통해 원격으로

상태정보 확인 및 설정이 가능합니다.

팬틸트시제품 (랜더링)



무인 잠수정 제어보드 개발

무인 잠수정 전지전자시스템 개선 용역

미니 ROV 개발

Deep Sea Camera Platform

KCR300

수중건설로봇사업단 – 선상제어실 시험

수중건설로봇사업단
ROV 원격제어 시트 수조시험

해양관측시스템 시험용 무인선 제어기 개발

해양관측시스템 시험용 무인선 개발

해양관측시스템 시험용 프로그램개발

개발및시험



외부전경 사무실 공장 공장

작업실연구소휴게실회의실
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